




A = [u1 u2 . . . uk] en n× k matrix.

Sætning 1.8

. u1,u2, . . . ,uk er lineært uafhængige

. . m

. A har pivot i alle søjler.

Hvis u1,u2, . . . ,uk er lineært uafhængige s̊a er

k = antal søjler = antal pivot positioner ≤ antal rækker = n.

alts̊a k ≤ n.









Sætning 1.9

Hvis u1, . . . ,uk er lineært afhængig s̊a er enten

• u1 = 0 eller

• en af vektorerne ui er linear kombination af u1, . . . ,ui.



Et ligningssystem Ax = b siges at være homogent hvis b = 0.








