












Generelt for en n× n matrix A:

Hvis de forskellige løsninger til det(A− tIn) = 0 er λ1, λ2, . . . , λk
s̊a er

det(A− tIn) = (t− λ1)m1(t− λ2)m2 . . . (t− λk)mkg(t)

hvor g(t) ikke har nogen rødder.

F.eks.: g(t) = ±1 eller g(t) = t2 + 1 eller . . .

mi kaldes multipliciteten af λi

Sætning 5.1:

Hvis λ er egenværdi for A s̊a er

1 ≤ dimension af egenrummet for λ ≤ multipliciteten af λ.
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