
MCG - 8
En a�n transformation T : Rn 7! Rm er en funktion der opfylder

T (a0P0+ a1P1) = a0T (P0) + a1T (P1);for alle punkter P0; P1 og alle tal a0; a1 hvor a0+ a1 = 1.
Lad T v�re en a�n transformation.S�t S(v) = T (O+ v)� T (O), hvor O = (0; : : : ;0).S�a er S en line�r transformation og der �ndes derfor en matrixA s�a S(v) = Av.
A's s�jler er S(e0); : : :S(en�1).
(side 138)



T (v) = Av+ y;
hvor y = T (O).
Den a�ne transformation repr�senteres af f�lgende matrix"A y0T 1

# :
Den inverse a�ne transformation T �1 reprsenteres af den inversematrix "A�1 �A�1y0T 1

# :



Punktet P i Rn repr�senteres af f�lgende vektor i Rn+1"P1
# :

En translation med vektoren t afbilder punktet P i punktet P+t.
Matrix "In t0T 1

# :



Ren rotation. (ren = om akse gennem O; dermed er rotationenen line�r transformation)
En line�r transformation T (v) = Av er rotationhvis og kun hvisA er en ortogonal matrix med det(A) = 1.
En sammens�tning af to rotationer er en rotation.



Rotation i R3 om z-aksen med vinkel � har matrix
Rz =

2
64cos � � sin � 0sin � cos � 00 0 1

3
75 :

Den a�ne matrix er "Rz 00T 1
# :


