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Spejling (reflektion) om plan gennem O = (0,0,0) med nor-
malvektor nn, der har laengde 1.

3 x 3 matricen for spejlingen:

_1 — Qn% —anny _2n$nz
I-2(h®@n) = |—2ngny 1— 2n§ —2nyn;
__annz _Qnynz 1— 2”3_

Den affine matrix er

I-2(n®n) O
ol 1|

Spejling om O har 3 x 3 matrix —1I.



En ortogonal matrix har determinant 1 eller —1.

En matrix A er en ortogonal matrix med determinant 1
hvis 0og kun hvis
A er matricen for en rotation.

Matricen for spejling er en ortogonal matrix med determinant
—1.

Men spejlings-matricer udggr kun en lille andel af alle ortogonal
matricer med determinant —1



Shear.
n: en vektor, der har leengde 1.
s en vektor ortogonal pa n.

Punkter i planen gennem O med normalvektor n fastholdes af
transformationen.
En vilkarlig vektor v afbildes i v + (1-v)s.
Den affine matrix for shear er
I+s®n 0
Hy s = [ ] .

Y

ol 1

SxNy any SxTz
S ® n =— Synx Syny Synz 3
SNy Szny SzNz

hvor s = [sz sy sz]T 0g N = [ng ny nz]T.



R er 3 x 3 matricen for en rotation om O eller shear eller spejling
om plan gennem O.

Den tilsvarende transformation om C = O 4 x har affin matrix

I x{|R 0/|I —x| |R (I-R)x
ol 1 |™ '

ol 1| (o7 1 ol 1




R: 3 x 3 matricen for en rotation.

Find Euler vinkler 0;,0,,0, sa

hvor
R, er rotation om z-aksen med vinklen 6.

Ry er rotation om y-aksen med vinklen 6y
R, er rotation om z-aksen med vinklen 6.

Vinklen 6, bestemmes ved:

sinf, = Rgo, cosby = /1 —sin24,.



Hvis cos 6y #= 0 sa bestemmes 0, og 6, ved

. R R
Sinf; = — 12 , CO0SO,= 22 :
COS Oy COS Oy

R R
sSinf, = — 01 , CO0sf, = 00
COS Oy COS Oy

Hvis cosfy = 0 sa veelg 6, = 0 og 0, bestemmes ved

sinf; = R»>1, co0sf;=Rq;q.



