Lgsning af ligningssystem

Er ligningssystemet konsistent? Lgs ligningssystemet.
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Lgsning af ligningssystem

i Er ligningssystemet konsistent? Lgs

X1 + 20 — x3 + 2x4 + x5 = 2
X1 — 2% + x3 + 2x4 + 5x5 = 6
2X1 + Axo — 3X3 + 2X4 + = 3
—3x1 — 6xo + 2x3 + 3xs = 9
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Udspandende vektorer B

Las S = {vi, Vb, ..., Vi } vaere vektorer i R". Spaendet af S
defineres som

span(S) = {Clvl + Covp + -+ Cp Vi | C1,C2,...,Ck € R}.

(Mangden af alle mulige linearkombinationer af vektorer fra S)

ot
fEkvivalente betingelser

Betragt vektorerne S = {vq, v»,...,Vk} i R™, og lad
A = [Viva - - V. Fglgende betingelser er akvivalente
@ Vektorerne i S udspaender R™
o A% = b er konsistent for alle b € R™

@ A~ R, hvor R har pivot i hver raekke. (rank(A) = m).
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Er v(r) i span(S), r parameter

S= { B] : [:ﬂ } For hvilke r er H i span(S), ?
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