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Definition 4: Koordinatvektor

Lad B = {51, 52, e Bp} vaere en basis for et underrum V af R”.
Koordinatvektoren for X € V relativt til B er givet ved

1

Co N . .
[X]s = K hvor X = c1b1 + coby + -+ + cpbp.

Cp

Bemarkning: Koordinatvektoren for X € V er den entydige
Igsning til ligningssystemet

[5152 Bp|)?]'

Specialtilfaelde: Hvis B = {1_:;17 by, ..., B,,} er en basis for R”, s3 er
n X n-matricen B = [by by - - - b,] invertibel, og vi har for X € R",

[X]s=B7'%, daB[X]g=X.
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(-d=0 | G-dy=0, G3~dy=0
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Koordinatsystem eksempel

Mikkel H. Brynildsen Linezr Algebra
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