Lineaer algebra - 14

Koordinatsystemer.

Hvis B = {bi,bo,...,b.} er basis for et underrum V af R" s3
findes der for enhver vektor v € V entydige tal ¢1,co,...,cp Sa

V = Clbl + CQbQ —I— ce Ckbk°

B udspander V. Det betyder at v pa mindst én made kan skrives
som linearkombination af B.

B er lineaert uafhaengig. Det betyder at v pa hgjst én made kan
skrives som linearkombination af B.



Koordinatvektor. (defineres kun for V = R".)

Hvis B = {b1,bp,..., by} er en basis for R"
(hvor raekkefglgen af basisvektorerne er fastlagt)
sa defineres koordinatvektoren for v € R™ m.h.t. B som

C1

vlg = ||,

hvor v = Clbl + CQbQ + ...cnbn.



I_ad B — {bl,bQ,. . ,bn}, hVOI’ b17b2, o o 7bn 6 Rn
og B = [by by ... by] som er en n x n matrix.

Sa er B en basis for R™ hvis og kun hvis B er invertibel.

Hvis B en basis for R" sd kan koordinatvektorer m.h.t. B bestemmes
ved

[Vlg = B 1v.



