Simple omrader

Legemet T kaldes z-simpelt, hvis der findes et omrdde R i
xy-planen og to kontinuerte funktioner z;(x,y) og z2(x, y)
defineret pd R, siledes

T= {(x,y,z)\(x,y) €R, Zl(X7y) Sz< 22(X7y)}'

Sa galder

/// (x,y,z)dV = //(/:X(ny xy,z)dz)dA.




z-simpelt T med R vertikalt simpel

Hvis
T= {(X,y,Z)‘(X,y) € Ra Zl(X’y) S z S 22(X’y)}7
hvor
R={(x.y)la < x < by(x) <y < ya(x)},
sa galder

b ry:(x)  rz(xy)
/// f(x,y,z) dV:/ / / f(x,y,z)dzdy dx.
T a Jyi(x) Jzi(x,y)



x-simpelt T med R horisontalt simpel

Alternativ situation. Hvis

T ={(xy:2)(y,2) € Rxily, z) < x <xl(y, 2)},

hvor
R=A{(y,z)|la<z<b,y(z) <y <y(2)},

sa galder

b ry(z) rxe(y,z)
/// f(x,y,z)dV:/ / / f(x,y,z)dxdydz.
T a Jyi(z) JIxi(y,z)



Masse og massemidtpunkt

o Betragt et legeme, der netop daekker omrddet T i rummet.
Antag, at legemet har massetaethed 0(x, y, z). Sa har legemet
masse m og massemidtpunkt (X, y,z) givet ved

m= //Ta(x,y,z)dv
Z L st

li ;///TW(X’)/,Z)O'V

x/ :;///’_zé(x,y,z)dv
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Inertimoment

Inertimomentet af legemet T med massetaethed
@ Omkring x-akse: I, = /// (v* + 22)d(x, y, z) dV
T

® Omkring y-akse: |, = /// (x*> + 22)d(x, y,z) dV
T

@ Omkring z-akse: I, = /// (x* + y?)o(x,y,z) dV.
T




