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Gradient og retningsafledede

Vix y) = (h(x.y). f(x,y));

Va(x,y.z) = (gx(x.¥.2), 9y(X,y.2), 92(X. . 2)).
Gradientvektor, gradientfelt

Dyf(a,b) = limj, o (aLthu)f(ab),

Den retningsafledede af f i retning u < enhedsvektor.
Haeldning af kurve over linie med parameterfremstilling
(a,b) + hu i punktet (a, b, f(a, b)).

Beregning af retningsafledede vha. gradientvektoren:

Duf(a, b) = Vf(a b)-u

Interpretation: Gradientvektor Vf(a, b) har
@ retning med storst retningsafledede i P : (a, b, f(a, b)).
@ starrelse |Vf(a, b)| = den sterste retningsafledede i P.
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Gradient og implicit givne flader

En flade S er implicit given ved ligningen F(x, y,z) =0,

dvs. den bestar af alle lgsninger til denne ligning.

(a,b,c) e S< F(a,b,c)=0.

Gradientvektoren VF(a, b, ¢) er en normalvektor til fladen S'i
P:(ab,c).

Den er normal til tangentplanen til fladen Si P: (a, b, ¢).
Ligning for tangentplaneni P : (a, b, ¢):

Fx(a b,c)(x—a)+ Fy(a b,c)(y —b)+ Fz(a,b,c)(z—c) =0
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